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Instrucciones de seguridad

/\ ADVERTENCIA

Siga atentamente estas instrucciones de seguridad e instalacion. Un trabajo mal hecho puede ser muy perjudicial para su salud y causar dafios importantes en la
interfaz y/o en la hidrounidad.
« Esta interfaz debe ser instalada por personal técnico acreditado (electricista, instalador o técnico) y de acuerdo con todas las instrucciones de seguridad.
* Antes de manipular la hidrounidad, asegurese de que esté completamente desconectada de la red de alimentacion eléctrica.
* No modifique la unidad: podria producirse un incendio o una descarga eléctrica.
» Esta interfaz solo debe instalarse en un lugar de acceso restringido para el usuario.
* No instale la unidad en ninguno de los siguientes lugares:
* Lugares humedos o mojados
* Lugares polvorientos
« Lugares expuestos a la radiacion solar directa
* Lugares donde haya un televisor o radio en una distancia de hasta un metro
« Lugares expuestos a la lluvia (exteriores, bajo aleros de tejados, etc.)
« Utilice los cables preestablecidos y conéctelos correctamente. Mantenga el terminal de conexién libre de fuerzas externas.
Podria producirse una reaccién exotérmica o un incendio.
« Pele el aislamiento del cable que se conecta en el conector (bus RS-485 y A B) seguin las dimensiones mostradas en el diagrama de abajo.
» Al conectar el cable al conector (bus RS-485 y A B), asegurese de que los hilos centrales no sobresalgan del conector.
« Utilice un cable bifilar de alta resistencia.

Instrucciones de instalacion

« Desconecte la hidrounidad de la red de alimentacion eléctrica.
 Fije lainterfaz junto a la hidrounidad (montaje en pared) siguiendo las instrucciones del siguiente diagrama o instalela dentro de la hidrounidad (observe las
instrucciones de seguridad indicadas arriba).

« Conecte la interfaz al bus A B en cualquier punto del bus. El bus A B es el bus que conecta la hidrounidad y el controlador remoto cableado, es un bus bifilar
que conecta los terminales A B de ambos; esta conexidén A B no tiene una polaridad especifica.

« Conecte el bus RS-485 al conector RS-485 de la interfaz.

+ Cierre la hidrounidad y vuelva a conectarla a la red de alimentacion eléctrica.

+ Siga las instrucciones del manual del usuario para configurar y poner en servicio la interfaz.
« Siga las instrucciones de la pagina siguiente para configurar la interfaz mediante interruptores DIP en la placa base.

NOTA

El cable empleado para la conexion del BMS-IFMBOUEW-E al bus A B puede ser cualquier cable bifilar de alta resistencia, y la longitud maxima del bus AB es de
50 metros (consulte el manual de la hidrounidad para mas informacioén).

Respete la distancia maxima de 500 metros para el bus; no se permiten topologias en bucle o estrella para el bus RS-485; debe haber una resistencia de
terminacion de 120 Q en cada extremo del bus para evitar reflexiones de sefiales, ademas de un mecanismo de polarizacién a prueba de fallos.

IMPORTANTE:

« Utilice solo un controlador remoto. No se puede conectar un subcontrolador remoto al conectar esta interfaz.

» No se pueden mezclar y conectar hidrounidades serie 4, serie 5y serie R32 1 (tipo WM y AlO).

« La conexioén en grupo para el BMS-IFMBOUEW-E es de hasta 6 unidades.
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y AB pelado

(20 mm) (5 mm)

e

(— /:/‘
° o FP——————————— -
I Instalacion de la |
- interfaz :
| * Instale lainterfaz |
: enelcarril DIN. |
. i |
Hidrounidad (° Parael montaje
AB | enpared, extraiga |
I las grapas I
r-———==—====-= bl
| El bloque de | o] JOSHIBA : superiores e :
— . | terminales en la 1 RS-485 | inferiores hasta |
@ ! hidrounidad. ! 4 Py ot an o, !
s Serie 4y serie5 :TBO7 L. | !
| Serie R32 1 : TBO4 : Conexion al bus AB. | |
Cable bifilar de alta resistencia. b= ——— = -
g ! A @:':I d Carril DIN S
. B -
\ '________lg_t - il MODBUS RTU
\, / Vi 50m RS-485
Bus

NOTA

En su lugar hay un par de cables para conectar el controlador remoto. Utilice estos cables para conectar el bus A B. Consulte el manual del usuario o de servicio
de la hidrounidad para mas informacion.
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Configuracion mediante microinterruptores

S1
L1L2 S1 ON 1234 Seleccién del tipo de hidrounidad. Se recomienda no cambiar el valor
AERE <«4— predeterminado a menos que sepa con certeza qué tipo de hidrounidad tiene.
[N0000
L1 (verde) Funcionamiento normal: en el arranque del dispositivo, ambos LED estan
A B L2 (rojo) encendidos durante 5 segundos. Después, solo el LED verde se queda
parpadeando (1900 ms apagado / 100 ms encendido). Para cualquier otra
TOSHIBA indicacion, consulte el manual del usuario.

BMS-IFMBOUEW-E

RS-485
A+ B-

Direccion del esclavo Modbus y
configuracion de la tasa de baudios.

s3 s4 o 1s 3l45678 I Configuracion de grados/decigrados (x10),

magnitud de temperatura (°C) y resistencia de
HEAABEEA BBBH| €— terminacion del RS-485.
S3 S4

S1 - Seleccion del tipo de hidrounidad

Interruptores Descripcion
1234 N
dx xx Tipo de hidrounidad. Funciones avanzadas para las hidrounidades Estia, serie 5. Consulte el manual del usuario para mas informacion.
LT xx Tipo de hidrounidad. Funciones avanzadas para las hidrounidades Estia, serie 4. Consulte el manual del usuario para mas informacion.
Tl xx Reserva.
1 ox x Tipo de hidrounidad. Funciones avanzadas para las hidrounidades Estia serie R32 1. Consulte el manual del usuario para mas informacion.
(valor predeterminado y recomendado)

S3 - Direccion del esclavo Modbus y tasa de baudios

Interruptores Dir Interruptores Dir Interruptores Dir Interruptores Dir Interruptores Dir Interruptores Dir Interruptores Dir Interruptores
123456 123456 123456 123456 123456 123456 123456 123456

0 (VAL ddd] 8 [Jdd Tl [JdddTd]aa [dLITTd 2 |ddddd s |[ddldTiT|as [LdddTT |6 |[LILTTT
ML LL o [TUUTIL a7 [TOLET L 2s [ DAL T 33 [TULLI T ar [TLUTI T a0 [TLLITT |57 |[TLLTTYT
2 (UTILId [0 [dTI T8 (UM d T 2s [UTET T3 [(UPILIT| a2 [P |50 |[4TLLTT s [JTUTTT
3UTTLLLL ] 1 [T a9 [PPLI T 27 [TTET DL 35 [TPULLT| a3 (TP 51 [ TTLLTT |50 [TDUTTY
4 (VUL 2 (LIt 20 (LT 28 [LUTTTd 36 [LITILT|as |[LITTIT 52 [JUTITT 60 [LITTTT
5
6
7

Dir

TIPILL 3 [P 21 [T T 20 [TUTTTL |37 [PUPLLT a5 [ TUTPTLT 53 [TLTLTT 61 [TUTTTT
TP 1 [Pl 22 (UM T Ty 30 [UTTTTd |3 [LTTLLT|as [UTTTIT |5 (UTTLTT |62 [LTTTTT
TPMILL s [P 23 [PETLTL |31 [T T30 [TTPLLT a7 [TTTPTLT |55 [TTTLTT |63 |[TTTTTT

* Valor predeterminado

Inter;upstores Descripcion
1l 2400 bps
Tl 4800 bps
) 9600 bps (valor predeterminado)
T 19 200 bps

S4 - Grados/decigrados (x10), magnitud de temperatura (°C) y resistencia de terminacién del RS-485

Interruptores Descripcion
1234
I xxx Los valores de temperatura en el registro Modbus se representan en grados (x1) (valor predeterminado)
T X XX Los valores de temperatura en el registro Modbus se representan en decigrados (x10)
X xx{ Bus RS-485 sin resistencia de terminacion (valor predeterminado)
xxx T Resistencia interna de terminacién de 120 Q conectada al bus RS-485 *

* Laresistencia de terminacion solo debe estar activada en las interfaces conectadas en ambos extremos del bus, no en el resto. El bus RS-485 puede desviarse
a través de los puentes internos JP2 y JP3. Consulte el manual del usuario para mas informacion.

Documento WEEE
http://www.toshiba-carrier.co.jp/global/products/network/index.htm
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